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Przedmiotem wykładu są liniowe układy sterowane postaci
d
dt y(t) = Ay(t) + Bu(t), y(0) = x ∈ E, (1)

w których A : E → E i B : U → E są operatorami liniowymi, niekoniecznieograniczonymi, a E i U przestrzeniami Hilberta. Należą do nich klasyczne układyskończenie wymiarowe jak również sterowane układy paraboliczne i hiperboliczne.
Układ (1) jest sterowalny do zera ze znikającą energią (null controllable withvanishing energy (NCVE)), gdy dla dowolnego stanu początkowego x i dla do-wolnego ε > 0 istnieje liczba T (ε) > 0 i funkcja u : [0, T (ε)] → U taka, że dlarozwiązania y równania (1), stan końcowy y(T (ε)) = 0 oraz∫ T (ε)

0 |u(t)|2dt < ε. (2)
Podobnie, układ (1) jest sterowalny ze znikającą energią (controllable with vani-shing energy (CVE)), gdy takie sterowania istnieją dla dowolnych stanów począt-kowych i końcowych.W wykładzie podamy różne charakteryzacje układów CVE i NCVE,(prace [1] i [4]) i związki tych charakteryzacji z zagadnieniem Liouville’a istnieniaograniczonych funkcji harmonicznych dla pewnej klasy operatorów hipoeliptycznych(praca [2]). Wyniki zilustrujemy zagadnieniem zmiany orbity pojazdu kosmicznego(praca[3])
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